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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sg wymagania dotyczgce odtworzenia (wyznaczenia) trasy i jej punktow
wysokosciowych dla zadania ,,Przebudowa drogi gminnej Stawnica — Stare Dzierzazno”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1,

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majagcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow inzynierskich a takze wykonania
inwentaryzacji geodezyjnej i kartograficznej drogi po jej wybudowaniu i obejmuja:

- Wwyznaczenie sytuacyjne 1 wysokos$ciowe punktow glownych osi trasy i punktow
wysokosciowych (reperow roboczych dowigzanych do reperdw krajowych), z ich
zastabilizowaniem,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty oraz odtwarzania uszkodzonych punktow,

- wyznaczenie roboczego pikietazu trasy poza granicg robot,

- przeniesienie punktow istniejgcej osnowy geodezyjnej poza granicg robot ziemnych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

- wyznaczenie zjazdow,

- pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficzna do inwentaryzacji powykonawczej
wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i1 punktéw wysokosciowych — zalozenie poziomej 1 wysokosciowej
geodezyjnej osnowy realizacyjnej niezbednej przy budowie drogi, uwzgledniajgcej ustalenia
dokumentacji projektowej.

1.4.2. Punkty glowne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy.

1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak
wysokosciowy, ktorego wysoko$¢ jest wyznaczona.

1.4.4. Znak geodezyjny — znak z trwalego wyrobu umieszczony w punktach osnowy
geodezyjne;.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (pozioma i wysoko$ciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza - pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
i sporzadzenie zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

1.4.7. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.
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2. Wyroby budowlane i materialy

2.1. Og6lne wymagania

Ogoblne wymagania dotyczgce wyrobOw budowlanych oraz materiatow, ich pozyskiwania
i sktadowania podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" [1] pkt 2.

2.1. Wyroby budowlane oraz materialy do wykonania robét

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe dlugosci okoto 0,5 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow
zalamania trasy powinny mie¢ $rednice 0,15 + 0,20 m i dlugos¢ 1,5 + 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane §rednicy 0,05 +
0,08 m 1 dlugos$ci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalonych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci 0,04 +~ 0,05 m.
Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.
Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robdt, nalezy stosowac pale
drewniane $rednicy 0,15 + 0,20 m 1 dlugosci 1,5 + 1,7 m z tabliczkami o wymiarach
uzgodnionych z Inzynierem.
Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ Wyroby i materiaty zgodne
z instrukcjami technicznymi G-1 [7] i G-2 [8].

Wyroby muszag by¢ wolne od spekan, wykruszen i ubytkow oraz mie¢ gladkie
powierzchnie bez §ladow po pecherzach powietrznych.

Tolerancja wymiarow elementow betonowych jak w PN-EN 13369 [2].

Elementy z betonu min. klasy C30/37 wg PN-EN 206-1 [3].

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania roboét

Roboty zwigzane ze stabilizacja 1 oznaczeniem glownych elementéw trasy oraz roboczych
punktow wysokosciowych beda wykonane rgcznie. Roboty pomiarowe zwigzane
z wytyczeniem oraz okresleniem wysoko$ciowym powyzszych elementéw trasy wykonywane
beda specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot (teodolity
lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, taSmy stalowe, szpilki, ew. odbiorniki
GPS, zapewniajgce uzyskanie wymaganych doktadnosci pomiarow).

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy 1 punktéw glownych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport
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4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Og6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” [1] pkt 4.

4.2. Transport wyrobdw budowlanych, materialéw i sprzetu

Sprzet, wyroby i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢c dowolnymi Srodkami
transportu w pozycji poziomej zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkadzaniem.

5. Wykonanie robdét

5.1. Og6lne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne"
pkt. 5 [1].

5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:
- roboty przygotowawcze,

- odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych,

- geodezyjng inwentaryzacja powykonawcza.

5.3. Prace przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot Wykonawca robdt geodezyjnych powinien:

- zapoznac si¢ z zakresem opracowania,

przeprowadzi¢ z Zamawiajagcym (Inzynierem) uzgodnienia dotyczace sposobu wykonania
prac,

- zapoznac¢ si¢ z dokumentacja projektowa,

- zebra¢ informacje o rodzaju i1 stanie osndw geodezyjnych na obszarze objetym budowa
drogi,

- zapoznac si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

- przeprowadzi¢ wywiad szczegdlowy w terenie.

5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktow wysokosciowych
5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami technicznymi
i wytycznymi GUGIK [3-10].

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej 1 wysokosciowej oraz punktow granicznych
nalezy pobra¢ z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej 1 Kartograficznej (zgodnie
z obowigzujagcymi przepisami — Ustawa [4] - tylko jednostka wykonawstwa geodezyjnego
moze zglaszaé roboty i pobiera¢ materiaty z PODGIK).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia. Wykonawca zobowigzany jest przedtozy¢ Inzynierowi do akceptacji kopie
wymaganych uprawnien geodetow.
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Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okre§lonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno byc¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wykonawca powinien
natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow
gldéwnych trasy i reperéw nabocznych.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej 1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzag Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarOw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
1 potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.4.2 Sprawdzenie wyznaczenie punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy 1 inne punkty gldwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub bolcéw stalowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy
punktami gldownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Wykonawca powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperdéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwodjng w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu 1 jego rzgdne;j.
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5.4.3 Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane
geodezyjne m.in. pobrane z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjno -
Kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjne;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych 1 w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze od 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ wyrobéw wymienionych w pkt. 2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robot.

5.4.4 Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

a) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu nasypow i wykopdéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot),
b) wyznaczenie krawedzi jezdni.

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz
W miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego wykonania rob6t i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow 1 wykopdw nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci ponad 1 m oraz
wykopow glebszych niz 1 m. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta, co najmniej powinna
odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Whytyczenie  przekrojow  poprzecznych  musi  umozliwia¢  wykonanie nasypow i wykopow
o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektows.

5.4.5 Wyznaczenie polozenia obiektéw inzynierskich

Dla kazdego z obiektow inzynierskich nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie
poprzez:

a) Wwytyczenie osi obiektu i punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich
b) w sposob trwaty
C) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontury) obiektéw w tym
podpor oraz wlotéw i wylotéw
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnos$cig okre$long w punkcie 5.4.3
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5.4.6 Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacj¢ geodezyjng nalezy skompletowa¢ zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [6]
z podzialem na:
- akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy,
- dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,
- dokumentacje¢ techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej 1
kartograficzne;.

5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi

5.5.1. Zebranie materialdw 1 informacji

Wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z zakresem opracowania 1 uzyska¢ od
Zamawiajacego instrukcje dotyczace ewentualnych etapow wykonywania pomiarow
powykonawczych.

Pomiary powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkow
dokumentacji geodezyjnej 1 kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktow
osnowy geodezyjnej (poziomej 1 wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej 1 katastralne;.

W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana biezaca
inwentaryzacja sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomic o tym Zamawiajacego.

Przy analizie zebranych materialow i informacji nalezy ustali¢:

- klasy 1 doktadnosci istniejacych osnow geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

- rodzaje uktadéw wspodtrzednych 1 poziomdéw odniesienia,

- zakres i sposOb aktualizacji dokumentow bazowych, znajdujgcych si¢ w os$rodku
dokumentacji o wyniku pomiaru powykonawczego.

5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykonaé: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie
punktow istniejacej osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktéw oraz
aktualizacja opisow topograficznych, zbadanie wizur pomigedzy punktami 1 ewentualne ich
oczyszczenie, wstepne rozeznanie odnosnie koniecznosci uzupehienia lub zaprojektowania
osnowy poziomej I1 klasy oraz osnowy pomiarowe;.

Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozong osnowe, a nastepnie wykonaé
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G-4 [10] GUGIK, mierzac wszystkie
elementy tresci mapy zasadniczej oraz tre$¢ dodatkowag obejmujaca: granice ustalone wediug
stanu prawnego, kilometraz drég, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty mostowe
z rzednymi wlotu 1 wylotu, $wiatlem i skrajnig, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki
i pomniki przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramami oraz z podziatem na trwate
1 nietrwate, rowy, studnie z ich $rednicami, przekroje poprzeczne drog co 20+50 m oraz inne
elementy wedtug wymagan Zamawiajacego.

Prace obliczeniowe nalezy wykonaé¢ przy pomocy sprz¢tu komputerowego. Wniesienie
pomierzonej treSci na map¢ zasadniczg oraz mape¢ katastralng nalezy wykona¢ metoda
klasyczng (kartowaniem 1 kresleniem recznym) lub przy pomocy plotera.

Wtornik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy uzupeti¢ o elementy wymienione
w drugim akapicie niniejszego punktu, ta samg technikg z jaka zostala wykonana mapa
(numeryczng wzglednie analogow3).

Dokumentacj¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowac¢ zgodnie z przepisami
instrukcji 0-3 [6], z podzialem na: akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego i dokumentacje techniczng
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przeznaczong dla o$rodka dokumentacji geodezyjnej 1 kartograficznej. Sposéb
skompletowania i1 form¢ dokumentacji dla osrodka dokumentacji nalezy uzgodni¢ z
osrodkiem oraz ustali¢ czy t¢ dokumentacje nalezy okaza¢ Zamawiajagcemu do wgladu.

5.5.3. Dokumentacja dla Zamawiajacego

Jesli Zamawiajacy nie ustalit inaczej, to nalezy skompletowac¢ dla Zamawiajacego

nastepujace materiaty:

- sprawozdanie techniczne,

- wtérnik mapy zasadniczej uzupetiony dodatkowsg tre$cig, ktorg wymieniono w punkcie
5.5.2,

- kopie wykazoéw wspotrzednych punktow osnowy oraz wykazy wspotrzednych punktow
granicznych w postaci dysku i wydruku na papierze,

- kopie protokolow przekazania znakow geodezyjnych pod ochrong,

- kopie opis6w topograficznych,

- kopie szkicow polowych,

- no$nik elektroniczny (dysk) z mapa numeryczng oraz wydruk ploterem tych map, jezeli
mapa realizowana jest numerycznie,

- inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamawiajacego.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne".

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy
1 punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowac:

- wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robdt geodezyjnych, ktéra powinna
zapewnia¢ mozliwos$¢ Sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jako$ci oraz usuwania
nieprawidtlowosci moggcych mie¢ wptyw na kolejne etapy robot,

- kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inzyniera),

- przestrzeganie og6lnych zasad prac okreSlonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
[3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5,

- sporzadzenie przez Wykonawce robot geodezyjnych protokolu z wewngtrznej kontroli
robot.

Kontrole nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych
GUGIK [3+10], zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3

7. Obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1]
pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosSciowych w terenie
jest kilometr (km) wyniesionej i zastabilizowanej trasy.

8. Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00."Wymagania ogoélne™.[1]
pkt 9.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbioér robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicOw
1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

Roboty uwaza si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg techniczng, STWIORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg

pkt.6 daly wynik pozytywny.
9. Podstawa platnosci
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB  D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne". [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysokosciowych oraz sporzadzenia
inwentaryzacji powykonawczej drogi obejmuje:
— wyznaczenie osi trasy i punktow wysokosciowych drogi,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie lukéw poziomych i pionowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych trasy,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych dla chodnika i zatok autobusowych oraz
innych projektowanych elementow drogi,
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem 1
oznakowanie ulatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie,
— wyznaczenie obiektéw inzynierskich,
— wyznaczenie osi, wlotu i wylotu oraz punktéw wysokosciowych przepustow,
— wszystkie inne czynnosci zapisane w niniejszej STWIORB.

10. Przepisy zwigzane
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10.1. Specyfikacje techniczne
[1] D-M-00.00.00 Wymagania og6lne
10.2. Normy

[2] PN-EN 13369 - Wsp6lne wymagania dla prefabrykatéw z betonu
[3] PN-EN 206-1 - Beton

10.3. Inne dokumenty

[4] Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. nr 30,
poz. 163 z pdzniejszymi zmianami),

[5] Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych,

[6] Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej,

[7] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji,

[8] Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma,

[9] Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna,

[10] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe,

[11] Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne,

[12] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.
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